Formulaire Mécanique du Solide

Torseur en un point 4 :
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Torseur cinématique en un point 4 du mouvement d’un solide rigide :
pS/R ]:[QS/R , V(A e S/R )L avec 17(A cS/R) =I7(B cS/R )+AZ§/\§2S/R

Relation de composition des vitesses :
ViaeS,/Sy)=V(aeS, /S )+ViaeS /S,)

Relation de dérivation dans une base mobile :
(d_ﬁ) = [ﬁj + Q A I:[
dt R, dt R, 2/1

Principe Fondamental de la Dynamique :
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Théoréme de Huygens

[]AB (53]: [IG,B (S)]+ [[A,B (Gﬂ’"(s))]



	Formulaire Mécanique du Solide
	Théorème de Huygens


