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Q.1. Déterminer l’expression générale de la vitesse du point P par rapport au bâti 0, notée 0/2,PV  par le 

champ des vecteurs vitesse et la composition de mouvement (vérifier les résultats en comparant avec 
les résultats du TD 10). 
 

Manège Pieuvre 
 

Bras 1  

Croisillon 2  

Nacelle  

Modèle  Système réel  

1x


1y


0x


0y


2x
2y



2 

1 

θ2 
0 

θ1 

O 

O1 

M 

Hypothèse simplificatrice : les nacelles 
restent dans le plan  00 ,, yxO  

L1 
L2 

Q.1. Déterminer l’expression générale de la vitesse du point M associé au passager par rapport au bâti 

0, notée 0/2,MV  par le champ des vecteurs vitesse et la composition de mouvement (vérifier les 

résultats en comparant avec les résultats du TD 10). 
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Centrifugeuse de laboratoire 
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Q.1. Déterminer l’expression générale de la vitesse du point G associé au tube par rapport au bâti 0, 

notée 0/2,GV  par le champ des vecteurs vitesse et la composition de mouvement (vérifier les résultats 

en comparant avec les résultats du TD 10). 
 

Manège Magic Arms 
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Q.1. Déterminer l’expression générale de la vitesse du point P associé au passager par rapport au bâti 

0, notée 0/3,PV  par le champ des vecteurs vitesse et la composition de mouvement (vérifier les résultats 

en comparant avec les résultats du TD 10). 
 


